NW2_BFT_17 NW2_BFT_585 “sygnafy wystepuja tylko, gdy dziataja piloty BFT Mitto oraz piloty innych producentéw, opcja 3.2

Przycisk nacisniety  Buzer Funkcja

Raz krotko Jeden dtugi sygnat Dwuetapowa rejestracja przyciskow pilotow BFT MITTO w kanale nri,

Drugi raz krétko* Jeden krotki sygnat Rejestrowanie przyciskow pilota innych producentéw w kanale nri,

Trzeci raz krotko Podwojny dtugi sygnat | Dwuetapowa rejestracja przyciskow pilotow BFT MITTO w kanale nr2,

Czwarty raz krotko* Podwojny krotki sygnat | Rejestrowanie przyciskow pilota innych producentéw w kanale nr2,

Piaty raz krotko Potrojny krotki sygnat | Kasowanie nacisnigtego pilota

NW1_BFT_666 NW2_BFT_17 NW2_BFT_585

Przycisk zwolniony po:  Funkcja Opis

Jednym dtugim Odczyt pozycji pilota | Po naciénigcie zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycii

sygnale buzera Kasowanie pilota Whprowadzenie pozycii pilota przyciskiem, sterownik buzerem podaje wprowadzong
0 Znanej pozycji pozycje, potem krotkie nacisnigcie przycisku - pilot usunigty

Jednym krétkim Tryb pracy kanatu nr1 | Naciénigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabil-

sygnale buzera ny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik

potem 3 krotkie oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Dwach krotkich Tryb pracy kanatu nr2 | Naci$niecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabil-

sygnatach buzera NIE wystepuje w NW1 | ny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik

potem 3 krotkie oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Trzech krétkich dziatajg Piloty BFT Naci$niecie przycisku po pierwszym sygnale buzera - dziatajg tylko piloty BFT Mitto,

sygnatach buzera Mitto lub wszystkie po drugim dziatajg wszystkie piloty

tem 6 krétkich

potem & krotic Zdalne klonowanie Naciéniecie przycisku po trzecim - niemozliwe klonowanie pilota, po czwartym -
pilota mozliwe klonowanie pilotow
Odczyt pozyciji pilota | Nacisniecie przycisku po pigtym - brak odczytu pilota po pieciokrotnym nacisnieciu
po jego pieciokrotnym zarejestrowanego przycisku, po szostym - odczyt pozyciji pilota buzerem sterownika
nacisnieciu po pieciokrotnym nacisnieciu zarejestrowanego przycisku pilota

Czterech krotkich Reset Naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamieci pilotow

sygnatach buzera, i przywrocenie ustawien fabrycznych

potem 1 krotki

7. Dane techniczne

Lp Nazwa
1 | Zasilanie

10. Gwarancja

Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjonowato po-
prawnie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu trzech lat od daty wyda-
nia wystapig usterki w jego dziataniu zostang one bezpfatnie usunigte.
Gwarancja nie obejmuje: uszkodzen mechanicznych, termicznych oraz
zalania urzadzenia. Nie nalezy rowniez naruszac plomb gwarancyjnych.
Odpowiedzialno$¢ producenta jest ograniczona do wysokosci wartosci
urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar konsumpcyjny nie wytacza,
nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z
L niezgodnosci towaru z umowa.

8. UStaw'ema_ fabry?z_"e ) ) Zgodnie z przepisami Ustawy z dnia 29 lipca 2005r. o ZSE-
Oba.kanafy sterqwnl.ka.praclum jako monostablllne 1s,. re]estrowang E iE zabronione jest umieszczanie facznie z innymi odpadami
sg piloty BFT Mitto i piloty innych producentéw, mozna klonowaé zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslo-

Wartos¢ Uwagi

12V-24V napiecie state lub
DC/AC zmienne

2 | Pobor pradu 10 mA przekazniki wytaczone
2x24V-1A |przekazniki NO
433.92MHz  |modulacja ASK

3 | Wyjscia

4 | Czestotliwosé

zdalnie pilota, nie mozna uzyska¢ pozycie pilota po pigciokrotnym
nacisnigciu zarejestrowanego przycisku.

9. Wyprowadzenia Y 12/24V

AC/DC

TN

Przekaznik Przekaznik Antena Zasilanie

NWw2

Y 12/24V
AC/DC

SNSSIS

Przekaznik Antena Zasilanie

NW1

nego kosza. Uzytkownik, chcac pozby¢ sie sprzetu elek-
tronicznego lub elektrycznego, jest obowigzany do oddania go do
punktu zbierania zuzytego sprzetu.Powyzsze obowigzki ustawowe
zostaty wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpadéw powsta-
tych ze zuzytego sprzetu elekirycznego i elektronicznego oraz
zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recy-
klingu. W sprzecie nie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktore
majg szczegolnie negatywny wptyw na $rodowisko i zdrowie ludzi.

PROXIMA DEROYIN 1/ ( \\
87-100 Torun PROXIMANE J)

ul. Filtrowa 23, tel. 56 660 2000 www.proxima.pl

Sterowniki Radiowe NW1_BFT_666 - NW2_BFT 17 - NW2_BFT_585

najmniejsze sterowniki na rynku o niespotykanych mozliwosciach, 12-24V AC/DC, trzy tryby pracy,
odczyt pozycii zarejestrowanego pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci, klonowanie pilota

NW1_BFT_666

1 kanat - 666 pilotow

NW2_BFT_17

2 kanaty - 17 pilotow

NW2_BFT_585

2 kanaty - 585 pilotow

37x41x15 mm
otwor 4/8 mm

C € antena 434MHz - opcja

Najwaznlejsze zalety:

@ sterownik wykonuje rozkazy pilotow tylko BFT MITTO, lub do-
datkowo takze rozkazy pilotow innych producentow,
Rozkazy pilotéw BFT MITTO obstugiwane sg zawsze w spo-
sob zapewniajacy wysokie bezpieczenstwo przed kopiowaniem
(kod zmienny),

Rozkazy pilotéw innych producentow obstugiwane sa w spo-
sob nie zabezpieczony przed kopiowaniem (kod staty),

> jeden (NW1), lub dwa kanaty przekaznikowe (NW2) + buzer,

© 666 pilotow (NW1), 17 lub 585 pilotow (NW2) = piloty BFT

MITTO + (opcja programowana) piloty innych producentow z

uktadem HCS pracujacego w pasmie 434MHz - analizowana

jest cze$¢ stata transmisji (28bitow - ponad 250min kombinacii),
© kasowanie pilota bez jego obecnosci,

@ trzy tryby pracy:

bistabilny z resetem, (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy
operujac pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsyn-
chronizowa¢ dwa kanaty bistabilne NW2),

TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),

monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

zasilanie 12-24V DC/AC (napiecie state lub zmienne),

© mozna zarejestrowac nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyci-

skow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski i jedng kombi-
nacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego,

© akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej

dla pilotéw BFT MITTO i inaczej dla pilotéw innych producen-
tow, inaczej dla kanatu nr1 i nr2 (NW2),

© zarejestrowanym pilotem mozna akustycznie zdalnie odczy-

tac jego pozycje w sterowniku,

@ zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowa¢ pilota,

© po wiaczeniu zasilania sterownik podaje buzerem pojemno$¢

pamieci pilotow (666_NW1, 17 lub 585_NW2),

© otw6r montazowy - skuteczny montaz jednym wkretem

nawet na powierzchni kulistej - lub opaskg zaciskowa,

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciénigcie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej zareje-
strowanej kombinacji przyciskéw) pilota wigcza/zmienia stan kanatu/
kanatow. Kazdy kanat moze pracowaé w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy operujac
pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsynchronizowaé dwa
kanaty bistabilne) - po naciénieciu pilota przekaznik zmienia stan,
- tryb monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje
wiaczony przez zaprogramowany czas 1-999s, nacisnigcie przyci-
sku pilota, gdy przekaznik jest wiaczony, wytacza go,

- tryb TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje
wiaczony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika wy-
wotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna oming¢ tg niedogodno$¢ zwalniajac na moment przycisk
pilota co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i nacisnigcie przycisku
pilota przedtuza nadawanie o kolejne 20s, a przerwa w nadawaniu
mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,

1.2. Wigczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monostabil-
nego i TDJN, oraz dodatkowo wytgczenie przekaznika dla trybu
bistabilnego jest potwierdzane buzerem w sterowniku.

Uzycie pilota BFT Mitto sterujacego kanatem nr1 jest sygnalizowa-
ne jednym sygnatem buzera, a pilota innego producenta jednym
podwajnym sygnatem buzera.

Uzycie pilota BFT Mitto sterujgcego kanatem nr2 (tylko NW2) jest
sygnalizowane dwoma sygnatami buzera, a pilota innego produ-
centa dwoma podwajnymi sygnatami buzera.

1.3. Zdalna i lokalna informacja o pozycji zarejestrowanego pi-
lota w sterowniku

Znajomos¢ pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku umozliwia
usuniecie pilota ze sterownika bez jego obecnosci (np. pilota zgubio-
nego). Mozna na dwa sposoby zdalnie akustycznie (punkt 2.1 lub
2.2) uzyska¢ numer pozyciji zarejestrowanego pilota w sterowniku.
Sposob nri: Nalezy nacisnaé i trzyma¢ przez 3s niezarejestro-
wany przycisk lub niezarejestrowang kombinacje przyciskéow za-
rejestrowanego pilota.

Spos6b nr2: (mozna ten sposob programowo wiaczyc),

Nalezy szybko 5 razy nacisna¢ zarejestrowany przycisk pilota.
Uwaga - naciskanie pilota aktywuje zarejestrowany kanat, nalezy o
tym pamietac sprawdzajac pozycije pilota tym sposobem.

Mozna rowniez lokalnie uzyska¢ pozycje pilota - punkt 5.1.

2. Trzy i dwucyfrowe informacje akustyczne
2.1. Informacja trzycyfrowa

Informacje stanowig trzy grupy sygnatow buzera sterownika
rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w
pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. llo$¢ sygnatow w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra (setki), ilo$¢ sygnatow w drugiej grupie
to druga cyfra (dziesiatki), a ilos¢ sygnatéw w grupie trzeciej to
trzecia cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatéw buzera
oznacza liczbe 205.




Dla sterownikow (modele 585_666), w zaleznosci od sytuaciji licz-
ba 205 oznacza: pilota zarejestrowanego na pozycji 205, 205 zare-
jestrowanych pilotow, lub czas monostabilny kanatu 205s. Mozliwe
pozycje pilotow w sterowniku: 001- 585 lub 001- 666. Mozliwa licz-
ba zarejestrowanych pilotéw w sterowniku: 001- 585 lub 001- 666.
Mozliwe czasy monostabilne kanatéw: 001- 999.

Dla sterownika - model 17 liczba 205 oznacza czas monostabil-
ny kazdego z dwoch kanatow 205s. Mozliwe czasy monostabilne
kanatow: 001- 999.

2.2. Informacja dwucyfrowa (wystepuje tylko w modelu 17)
Informacje stanowig dwie grupy sygnatow buzera sterownika roz-
dzielone krétkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej
i drugiej grupie. llos¢ sygnatéw w pierwszej grupie to pierwsza cyfra
(dziesiatki), a ilo$¢ sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (jednost-
ki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem.
Np: jeden krotki sygnat, a potem dtugi oznacza liczbg 10.

Dla sterownika model 17 w zalezno$ci od sytuacii liczba 10 ozna-
cza: pilota zarejestrowanego na pozycji 10, lub 10 zarejestrowanych
pilotow. Mozliwe pozycie pilotéw w sterowniku: 01-17. Mozliwa licz-
ba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 00-17.

3. Wprowadzanie liczby do sterownika

3.1. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3).
Poczekac, buzer krotko zasygnalizuje akceptacie pierwszej cyfry.
Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, az do momentu
krétkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozycji pilota - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - trzecia cyfra 2.

Dla sterownikéw (modele 585_666), w zaleznosci od sytuacii,
wprowadzona liczba 302, oznacza cheé skasowania pilota zareje-
strowanego na pozycji 302, lub ustawienia czasu monostabilnego
dowolnego z kanatéw na 302s. Mozliwe liczby 001- 999.

Dla sterownika model 17 wprowadzona liczba 302 oznacza cheé
ustawienia czasu monostabilnego dowolnego z kanatéw na 302s.
Mozliwe liczby 001- 999.

3.2. Wprowadzanie liczby dwucyfrowej (wystepuije tylko w mo-
delu 17). Przyktad: wprowadzenie liczby 10.

Nacisna¢ razy krétko przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 1). Po-
czeka¢, buzer krétko zasygnalizuje akceptacije pierwszej cyfry po-
zycji pilota. Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, az do
momentu krétkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk.
Zostata wprowadzona druga cyfra pozyciji pilota - zero.

Dla sterownika model 17 wprowadzona liczba 10 oznacza cheé
skasowania pilota zarejestrowanego na pozycji 10. Mozliwe wpro-
wadzane liczby 01- 17.

4. Rejestrowanie przycisku i kasowanie pilota
Sterownik NW1_BFT:

W stanie normalnej pracy krotko nacisna¢ przycisk na sterowniku.
Potwierdzeniem jest jeden dtugi sygnat buzera i sterownik czeka 5s
na rejestracie przyciskow pilota BFT MITTO w kanale nr1 - punkt 4.1.
Ponowne (drugie) krotkie naci$nigcie przycisku na sterowni-
ku potwierdzane jest: jednym krotkim sygnatem buzera. Od tego
momentu sterownik czeka 5s na rejestracje przyciskow pilota innego
producenta w kanale nr1. punkt 4.2. Uwaga: jeden krotki sygnat
buzera wystepuje tylko gdy dziataja piloty BFT i piloty innych
producentow - opcja 3.2

Ponowne (trzecie) krotkie nacisniecie przycisku na sterowniku po-
twierdzane jest trzema sygnatami buzera i od tego momentu sterow-
nik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika - punkt 4.3.
Sterownik NW2_BFT:

W stanie normalnej pracy krétko nacisna¢ przycisk na sterowniku.
Potwierdzeniem jest jeden diugi sygnat buzera i sterownik czeka 5s
na rejestracje przyciskow pilota BFT MITTO w kanale nr1 - punkt 4.1.
Ponowne (drugie) krotkie naci$nigcie przycisku na sterowni-
ku potwierdzane jest: jednym krotkim sygnatem buzera. Od tego
momentu sterownik czeka 5s na rejestracje przyciskow pilota innego
producenta w kanale nri- punkt 4.2. Uwaga: jeden krotki sygnat
buzera wystepuje tylko gdy dziataja piloty BFT i piloty innych
producentow - opcja 3.2

Ponowne (trzecie) krotkie nacisniecie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest dwoma dtugimi sygnatami buzera i od tego mo-
mentu sterownik czeka 5s na rejestracie pilota BFT MITTO w kanale
nr2 - punkt 4.1.

Ponowne (czwarte) krotkie nacisniecie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest dwoma krotkimi buzera i od tego momentu ste-
rownik czeka 5s na rejestracjg przyciskow pilota innego producenta
w kanale nr2 - punkt 4.2. Uwaga: dwa krotkie sygnaty buzera
wystepuije tylko gdy dziataja piloty BFT i piloty innych produ-
centow - opcja 3.2

Ponowne (piate) krotkie nacisniecie przycisku na sterowniku:
tylko dla modelu - NW2 potwierdzane jest trzema krotkimi sy-
gnatami buzera i od tego momentu sterownik czeka 5s na wyreje-
strowanie pilota ze sterownika - punkt 4.3.

4.1. Rejestracja przyciskow pilotow BFT odbywa sige w dwoch
etapach. Sterownik przez 10s czeka na naci$nigcie tzw. ukrytego
przycisku pilota BFT (w nowych pilotach BFT MITTO nalezy réw-
nocze$nie przycisnaC i przytrzymac¢ dwa gorne przyciski), w pilo-
tach zamiennikach nalezy nacisna¢ wszystkie przyciski pilota. Po
skutecznym naci$nigciu tzw. ukrytego przycisku - buzer sterownika
wiacza sie na 3 sekundy, w czasie ktorych nalezy nacisna¢ przy-
cisk pilota ktory ma zostaé zarejestrowany. Skuteczna rejestracja
konczy sygnat buzera. Rowniez przekroczenie czasu trzech se-
kund konczy sygnat buzera.

4.2. Rejestracja przyciskow pilotow innych producentow.
Sterownik przez 10s czeka na nacisnigcie i zwolnienie przycisku
pilota. Skuteczna rejestracja potwierdzana jest podwojnym sygna-
fem buzera.

UWAGA. Jezeli sterownik nie reaguje buzerem na sprawnego pilo-
ta, 0znacza to petng pamie¢ pilotow.

4.3. Aby wyrejestrowa¢ dostepnego pilota z pamieci sterownika
nalezy nacisna¢ dowolny (nawet niezarejestrowany) przycisk zareje-
strowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest sygnatem buzera.
Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na kolejnego pilota, gra
hymn kibica, podaje akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.1 lub 2.2) i przechodzi do normalnej pracy.

5. Konfigurowanie sterownika
Programowanie sterownika odbywa si¢ przy pomocy przycisku i
sygnatow buzera w czterech grupach.

W modelu NW1 nie wystepuja dwa krotkie sygnaty buzera
- brak kanatu nr2. W stanie normalnej pracy, nacisnag¢ i przytrzy-
mac przycisk na ptytce sterownika:

- po 4s ustyszymy diugi sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera (NW2),

- po 4s kolejnych ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,
-iw koncu po kolejnych 4s ustyszymy cztery krétkie sygnaty buzera.
Zwolnienie przycisku na sterowniku:
- po jednym dtugim sygnale - odczyt pozycji pilota w sterowniku
i kasowanie niedostgpnego indywidualnego pilota - punkt 5.1.
- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 1 - punkt 5.2.
- po dwoch krotkich sygnatach buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 2 - punkt 5.2 (nie wystepuje w modelu NW1),
- po trzech krotkich sygnatach buzera
- ustawienie mozliwosci rejestracii tylko pilotow BFT Mitto, lub tez
pilotéw innych producentéw,
- zdalne klonowania pilota jest mozliwe lub niemozliwe,
- zdalny odczyt pozycji pilota w sterowniku drugim sposobem
jest mozliwy lub niemozliwy, punkt 1.3 i punkt 5.3.
- po czterech krotkich sygnatach buzera - przywrécenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamieci pilotow, punkt 5.4.

5.1. Odczyt pozycji w sterowniku dostepnego pilota, kasowa-
nie pojedynczego niedostgpnego pilota

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ste-
rowniku, a gdy po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera, zwolnic przy-
cisk. W ciggu 15s mozna zacza¢ odczyt pozycji dostepnego pilota,
albo kasowanie indywidualnego niedostgpnego pilota.

Po naci$nigciu przycisku zarejestrowanego pilota, sterownik
podaje pozycje pilota (punkt 2.1 dla modeli 666 i 585, lub punkt
2.2 dla modelu 17).

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega na wpro-
wadzeniu jego pozycji w sterowniku przyciskiem w sposob opisany
w punkcie 3.1 dla modeli 666 i 585, lub w punkcie 3.2 dla modelu
17. Po wprowadzeniu pozycji pilota przyciskiem, sterownik buzerem
podaje wprowadzong pozycje pilota do skasowania (punkt 2.1 dla
modelu 666 i 585, lub punkt 2.2 dla modelu 17).

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem jest zgodna z pozy-
cja pilota ktorego chcemy skasowacé, nalezy w ciagu 3s krot-
ko nacisna¢ przycisk sterownika - potwierdzeniem skasowania
pilota jest dtugi sygnat buzera.

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem nie jest poprawna, to nie
nalezy naciskac przycisku sterownika, a po trzech sekundach po-
dwaojny sygnat buzera zacheca do ponownego skasowania lub od-
czytu pilota.

Po skutecznym, lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna ponow-
nie w ciggu 5s odczyta¢ pozycije dostepnego pilota, albo rozpoczaé
kasowanie niedostepnego pilota o znanej pozycji.

5.2. Tryb pracy kanatu

Sterownik generuje dwa krotkie i jeden dfugi sygnat buzera. Naci-
$nigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera
tryb bistabilny kanatu, nacisniecie przycisku po drugim krotkim
sygnale buzera wybiera tryb TDJN. Po trzecim dtugim sygnale
buzera sterownik oczekuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfro-
wego czasu trybu monostabilnego (001-999s) - punkt 3.1.

NW1_BFT_666
Przycisk nacisnigty = Buzer Funkcja
Raz krétko Jeden dtugi sygnat

Dwuetapowa rejestracja przyciskow pilotow BFT MITTO,

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik gra
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik podaje
czas monostabilny - (punkt 2.1), gra hymn kibica i przechodzi do
normalnej pracy.

5.3. Ustawienia ograniczen: obstugiwane piloty, klonowanie
pilotow i odczyt pozycii pilotow

Jezeli naci$niemy przycisk sterownika:

po pierwszym sygnale - dziatajg i rejestrowane sg tylko piloty
zmiennokodowe BFT Mitto,

po drugim sygnale buzera - dziatajg i rejestrowane sg przyciski pilo-
tow BFT Mitto, oraz innych producentéw,

po trzecim sygnale buzera - niemozliwe jest zdaine klonowania pilota,
po czwartym sygnale buzera - mozliwe jest zdalne klonowanie
pilotow (punkt 6),

po piatym sygnale - nie jest mozliwy zdalny odczyt pilota po pigcio-
krotnym naciénieciu zarejestrowanego przycisku pilota,

po széstym sygnale - mozliwy jest zdalny odczyt pilota po pigcio-
krotnym naci$nieciu zarejestrowanego przycisku pilota - sposob
nr2, opcja przydatna wowczas, gdy wszystkie przyciski pilota i ich
kombinacje sg wykorzystane i nie mozna skorzysta¢ z wygodnego
sposobu nri odczytu wykorzystujgcego naciéniecie niezarejestro-
wanego przycisku/kombinacji przyciskow zarejestrowanego pilota,
(sposobu ktéry nie powoduje aktywacji kanatu podczas odczytu).
5.4. Reset sterownika

Naciéniecie przycisku po pierwszym sygnale - przywrocenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamieci pilotow. Nastepnie hymn
kibica sygnalizuje przejscie sterownika do normalnej pracy.

6. Zdalne klonowanie pilota

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie jak w pilocie
- wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotéw, mamy
wtedy pewno$¢, ze przyciski pilota wzorca wystepuja w pilocie klon.
Klonowanie pilota BFT MITTO rézni sie nieco od klonowania pilota
innego producenta. Nowy pilot nie moze by¢ zarejestrowany w ste-
rowniku - jezeli wystepuje nalezy go przedtem wykasowac.

Nalezy zgodnie z punktem 2.5. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego klo-
nowania pilota.

Aby sklonowac¢ zarejestrowanego pilota nalezy w poblizu sterownika
przez minimum 3s naciskac:

A. dla pilota BFT tzw. ukryty przycisk, lub wszystkie przyciski pilota
(pilot zamiennik) nowego pilota, stycha¢ podwajny sygnat buzera,
B. dla pilota innego producenta dowolny przycisk nowego pilota,
stycha¢ podwojny sygnat buzera,

- naciskac przycisk pilota wzorca, stycha¢ dwa sygnaty buzera,

- naciskac przycisk pilota klona, stychag trzy sygnaty buzera

- i w koncu naciskaé przycisk pilota wzorca,

hymn kibica sygnalizuje skuteczne sklonowanie pilota.

Drugi raz krotko Jeden krotki sygnat

Jednoetapowa rejestracja przyciskow pilotw innych producentow,

Trzeci raz krotko

Potrojny krotki sygnat

Kasowanie nacisnigtego pilota




